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OCHRONA ISTNIEJ ACYCH DRZEW
W OKRESIE PRZEBUDOWY DROGI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS§ wymagania dotyece wykonania i odbioru robot
budowlanych zwjzanych z ochranistniepcych drzew w okresie budowy drogi.

1.2. Zakres stosowania ST

Ogodlna specyfikacja techniczna (ST) jest materiagdosowanym jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na zadarrzebudowa drogi dojazdowej do siedzibyrietwa Glinik i Nadlesnictwa
Watbrzych oraz kompleksu §aego w L&nictwie Glinik.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad wykonania i odbioru robét traeych w okresie
budowy drogi, zwjzanych z ochrani zabezpieczeniem istnigjych drzew zlokalizowanych:
— w pasie wykonywania budowlanych robét drogowychwzglednieniem tymczasowego zabezpieczenia na okres
budowy i pietgnacji drzew uszkodzonych w czasie prowadzeniatrobd

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Drzewo — rdlina wieloletnia drzewiasta o silnie zdrewniatyrdgie gtdwnym (pniu).
1.4.2.Korona — gorna e&¢ drzewa utworzona przez jegedy boczne.

1.4.3.Ziemia urodzajna — ziemia posiagieg wiaciwosci zapewniajce ralinom prawidtowy rozwo;.

1.4.4.Forma pienna — forma drzew z pniami wysé@kad 1,8 do 2,2 m, z wyfaym nie przyaitym przewodnikiem i
uformowarn korom.

1.4.5.Bryta korzeniowa — uformowana bryta ziemi z przéaasymi ja korzeniami réliny.

1.4.6.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] fik4.

1.5.0g6Ine wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogo[ag pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, puwdav ST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” [1] pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robét
2.2.1.Zgodna¢ materiatéw z dokumentagcprojektova

Materiaty do wykonania robét powinny ®ggodne z ustaleniami ST.
2.2.2.Stosowane materiaty

Przy ochronie i zabezpieczeniu istamjch drzew w okresie budowy drogi oma stosow& nasgpujace
materiaty:
a) materiaty do wykonania tymczasowej ochronyedrzak:
— deskiiglaste grub@i min. 20 mm, stupki drewnianeerdzie, itp.,
— maty stomiane,



— zwyte opony samochodowe,

— drut, tame stalows, gwazdzie,

- wodk,
b) materiaty pielgnacyjne drzew uszkodzonych, jak:

— preparaty emulsyjne, powierzchniowe,

— érodki impregnujce,

—  Wwodk.

Materialy stosowane do tymczasowej ochrony drzewmaterialy pietgnacyjne powinny by zaproponowane

przez Wykonawg i zaakceptowane przezzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”[1]t Bk
3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca, w zabesci od potrzeb, powinien wykagasie mozliwoscia

korzystania ze spetu dostosowanego do prztgj metody robot:
a) spretu do tymczasowej ochrony drzew:

— recznego sprau do prac ziemnych jak szpadleagir topaty,

— samochodu skrzyniowego do transportu,

— sprztu do podlewania, z ew. przewrymi zbiornikami do wody, ew. wiadrami, konewkami,

— wyposaenia pomocniczego, drobnych naizi, drabin itp.,
b) sprztu do pietgnacji drzew uszkodzonych:

— recznego sprgu pomocniczego, jak: pity, sekatory, diutazepskrobaki,

— recznego sprgu do robét ziemnych, jak szpadle, topaty itp.

Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach

producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienctsaakceptowany przeziyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajg1] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Materialty do wykonania robét mpa przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zninmyateriatami i nadmiernym zawilgoceniem lub
wysuszeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@ANVymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Sposo6b wykonania robét powiniendggodny z ustaleniami podanymi w niniejszej spéadii.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robo6t obejmayj

1. roboty przygotowawcze,

2. roboty zabezpieczage drzewo lub czynrici pielegnacyjne,

3. roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysapieniem do roboét nalg, na podstawie wskazdnzyniera:
— ustal¢ lokalizacy; drzewa podlegagego zabezpieczeniu,
— szczegotowo wytyczyroboty z danymi wysok@iowymi przy statych obiektach zabezpieezgrh drzewa,
— usuryé przeszkody, np. drzewa, krzaki, elementy ogradize

5.4. Tymczasowe zabezpieczenie drzew, na okres bugo

Tymczasowe zabezpieczenie drzew, ktGre pozestaerenie po zakizeniu robét drogowych, a saraone
na uszkodzenia w czasie rob6t budowlanych, wymagdemania wszystkich czyndoi:
— w spos6b uniemdiwiajacy uszkodzenie mechaniczne drzew,



tylko recznie w zasigu korony drzewa i w odlegtoi co najmniej 2 m na zewftrz od obrysu korony drzewa, przy
czym wyjatkowe zastosowanie sgitm mechanicznego wymaga zgodyyniera.
W zastgu korony drzewa i w odlegdoi co najmniej 2 m na zewtrz od obrysu korony drzewa (lub w strefie
x 4 m wokét drzewa) nie powinno ddgit sie do:
wykonania placéw sktadowych i drég dojazdowych,
poruszania gisprztu mechanicznego,
sktadowania materiatéw budowlanych,
zZmian poziomu gruntu.
Zaleca st, aby w strefie do 10 m od pnia drzewa nie sktadoseanentu, kruszywa, olejow, paliw i lepiszcz.
Zaleca si, aby roboty ziemne w oldvie korzeni drzewa nie byly prowadzone w okresigetacji ralin, a
szczegolnie w okresie letnim. Najkorzystniejszymeslem do wykonania tych rob& miesikce od padziernika do
kwietnia.

Zaleca s, aby czasowe wykopy instalacyjne wykonywane wfigtrkorzeniowej drzew byly wykonywane
wytacznie ecznie. Za deskowaniem czasowegaskiego wykopu powinno siwykona ostore korzeni w formie
szczeliny o szerokei 0,3 - 0,5 m i gibokasci 1,5 + 2,0 m wypetnionej kompostem i torfem. \&sane jest
wykonanie takiej ostony rok wcgeiej niz wkasciwy wykop. Z oston takich miana zrezygnowa pod warunkiem
wykonania robét instalacyjnych poza okresem wegjatadin (patrz rys. 1).

Zabezpieczenie drzewa na okres budowy drogi powafremowsa:

— owiniecie pnia matami stomianymi (np. w éi 4 nf na jeden pig) lub zuwzytymi oponami samochodowymi, a
nastpnie oszalowanie ich deskami do wysédigoierwszych gafzi. Dolna czs¢ kazdej deski powinna opieéesie
na podtau, bedac lekko wkopan w grunt lub obsypanziemia. Oszalowanie powinno kyotoczone opaskami z
drutu lub tamy stalowej w odlegkxi wzajemnej co 40+60 cm,

—  przykrycie odkrytych korzeni matami stomianymi wsiti okoto 4 nf na jedno drzewo,

— podlewanie drzewa wadw ilosci okoto 20 dmi na jedno drzewo przez caty okres trwania robézaleznosci od
warunkow atmosferycznych oraz wskazazyniera.

Po zakaczeniu robot natey wykona: demonta zabezpieczenia drzewa, obejauy:

— rozebranie konstrukcji zabezpiecasgj drzewo,
— usunkcie materiatdw zabezpiecaaych,
— lekkie spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej ena.

N

5.5. Piekgnacja drzew, uszkodzonych w czasie prowadzenia rébbudowlanych

Drzewa uszkodzone w czasie prowadzenia robot powirby¢ natychmiast poddane zabiegom
pielegnacyjnym.
Nalezy wykona nastpujace zabiegi pielgnacyjne uzaleione od rodzaju uszkodzenia:
a) przy uszkodzeniu korzeni:
— zmniejszy kororg drzewa, proporcjonalnie do ubytku korzeni,
— wykon& ciecia sanitarne korzeni podiem prostym, dokonag ciecia tam, gdzie zaczynaeskorzer zdrowy
(zywy),
— zabezpieczy powierzchng ran preparatem impregngym,
— posypé& gleln na biegaco zabezpieczone korzenie,
— zashpi¢, przynajmniej w najbliszym otoczeniu uszkodzonych korzeni, dotychczaspiemki glety bardziej
zasobn,
b) przy uszkodzeniu gati:
— wykonywea cigcia gakzi o srednicy powyej 3 cm zawsze trzyetapowo,
— zabezpieczy natychmiast powstalrarg po usungciu zywej gakzi:

» osrednicy do 10 cm, zasmarowuajw cataci preparatem o dziataniu powierzchniowym,

» 0 srednicy ponad 10 cm, zabezpieezapwusktadnikowo, tj. kraedzie rany (miejsca, z ktorychethzie
wyrastata tkankaywa — kalus) i drewno czynne (p$eren o grubdci 1,5 + 2 cm) —$rodkiem o dziataniu
powierzchniowym, a pozostatzes¢ rany wewntrz piescienia —srodkiem impregnujcym,

C) przy ubytkach powierzchniowych:
wygtadzic i uformowa powierzchng rany,
— uformowa krawedz rany (ubytku),
— zabezpieczy cak powierzchng¢ rany, z tym,ze $wieze rany zabezpieczyjedynie przez zasmarowanie w
calasci preparatem emulsyjnym, powierzchniowym.

5.7. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentacprojektova i ST. Do robot wykéczeniowych
naleza prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robot do istoyeh warunkéw terenowych, takie jak:
- odtworzenie przeszkdéd czasowo ustyth,
- niezlzdne uzupetnienia zniszczonej w czasie robéfmeosci, np. zatrawienia,
— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolfigpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:
— uzyska wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@wv(aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodsa, deklaracje zgodrsoi, ew. badania materiatbw wykonane przez dostawigdyy
— ew. wykon& wlasne badania wdaiwosci materialdw przeznaczonych do wykonania robétedéine w pkcie 2 lub
ustalone przez kyniera,
— sprawdzé cechy zewgtrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowah.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads&/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew

Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew datgpzawdzenia:
— obudowy drzewa w zakresie spetniania warunkéw zaibezenia przed uszkodzeniami mechanicznymi,
wymienionymi w pkcie 5.4,
— zaopatrzenia drzewa w wodpowietrze, zgodnie z pktem 5.4,
— ewentualnych uszkodaealrzewa, w tym pnia, korzeni i konaréw, w czasiedtozabezpieczagych.

6.3.2.Badania robdt piegnacyjnych drzew uszkodzonych

Roboty pietgnacyjne drzew uszkodzonych w czasie budowy drotigap na sprawdzeniu, w nagzganiu do
ustaler pktu 5.6:
— prawidlowasci wykonania ag¢ (korony, korzeni, gati),
poprawndci wykonania zabezpiecaeiszkodzonych fragmentéw drzewa (ran),
zabezpieczieglels uszkodzonych korzeni,
stopnia zaopatrzenia drzewa w wagowietrze.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0Q¢magania ogélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest sztuka zabezpieczonego drzewa.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/¢magania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie ze ST i wymaganianiyimera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

8.2. Odbhidr robd6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
a) w zakresie robo6t stalego zabezpieczenia drzew etyatkreslone w odpowiednich ST, wymienionych w pkcie 5.5
niniejszej specyfikaciji,
b) w zakresie robét piejnacyjnych drzew uszkodzonych —eae i zabezpieczenie uszkodzonych korzeni oraz
wymiana gruntu w najbtszym otoczeniu uszkodzonych korzeni.



9. PODSTAWA PLATNOSCI (POZYCJA NIE UJ ETA W KOSZTORYSIE, ROZLICZONA W POZYCJI
D-00.00.00 DOSTOSOWANIE DO WARUNKOW KONTRAKTU.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-00.00.00 Wymagania ogélne
7. D-06.01.01 Umocnienie powierzchniowe skarp, novwdciekow

10.2. Inne dokumenty

10. Zasady ochronyrodowiska w drogownictwie. Dziat 4. Ochrofr@mdowiska w budowie drég. GDDP, Warszawa
2002 (projekt)



